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HAKKIMDA

Samsun Universitesi Yazilim Miihendisligi 2. sinif 6§rencisiyim. Savunma sanayi, insansiz hava araclari (IHA) ve ileri teknoloji alanlarina yogun
ilgi duyuyor, bu alanlarda yenilikgi ¢oztimler Uretebilecek projeler gelistirmeyi hedefliyorum. Problem ¢ozme ve yazilim gelistirme becerilerimi;
Python, C/C++ ve C# gibi dillerin yani sira gorintl isleme teknolojileri, simiilasyon ortamlari ve kullanici araylzi tasarimi alanlarindaki
yetkinliklerimle destekliyorum. Ogrenmeye acik, analitik diisiinebilen ve takim galismasina yatkin bir miihendis adayi olarak; edindigim bu proje
tecrlibelerini savunma sanayisinde yenilikgi, glivenilir ve milli gézimler Uretmek igin kullanmayi hedefliyorum.

EGITIM

Samsun Universitesi

e Yazilim Mihendisligi | Lisans (2.Sinif)
e 2024-Devam Ediyor

YETENEKLER
e Python e QGroundControl
e C/C++ e Linux
o C# e Gazebo
e Qt Designer e Figma
o Goriintii isleme e Adobe Photoshop

¢ Mission Planner

DENEYiM

Yazilim Miihendisi - IKARUS AR-GE Eylll 2024 - Agustos 2025

Teknofest kapsaminda diizenlenen Savasan iHA Yarismasr'na katilarak, basvuran 598 takim arasindan finalist olarak yer aldik. Takim igerisinde
haberlesme ve yer kontrol istasyonu gelistirme gorevlerinden sorumluydum. Bu kapsamda:

e Yer kontrol istasyonunun arayiliz ve komut altyapisini gelistirerek operasyonel kontroll sagladim.

« [HA ile yer kontrol istasyonu arasindaki veri iletisim altyapisini gelistirdim ve optimize ettim.

e Mission Planner yazilimini aktif olarak kullanarak yer kontrol slreglerini yonettim.

¢ Aviyonik ve yapisal alanlarda ekibe destek saglayarak bu konularda bilgi ve deneyim kazandim.

Yazilim Miihendisi - IKARUS AR-GE Eylll 2025 - Devam Ediyor

Takimda Yazihm Muihendisi olarak gorev almaktayim. Bu kapsamda goriintl isleme tabanli yontemler kullanarak kamikaze iHA senaryolari
lzerine yazihm gelistirme c¢aligsmalari ydrutiyorum. Ayrica, takimin yonetim ekibine dahil olarak 55 Kisilik ekip igerisinde yer alan 7 Kisilik
yonetim kadrosunda bulunuyorum. Gérevlerim arasinda:

e GOruntl isleme ve algoritma gelistirme Uzerine galismalar yapmak.

e Kamikaze senaryolarina uygun yazilim moddlleri gelistirmek.

e Yonetim ekibinde yer alarak takimin organizasyonel sureglerine katki saglamak.

e Teknik ve idari karar alma sureclerinde aktif rol almak.

T3 Vakfi - Sen Geleceksin Bursiyeri Subat 2026 - Devam Ediyor

T3 Vakfi “Sen Geleceksin” burs programi kapsaminda bursiyer olarak, Deneyap Teknoloji Atdlyeleri blinyesinde 6drencilere yonelik teknik
editim ve mentorluk faaliyetlerinde gorev almaktayim.

o Ogrencilere temel programlama ve teknoloji odakli uygulamali egitimler vermek.

¢ Proje gelistirme slreclerinde teknik rehberlik saglamak.

e Atdlye calismalarinin planlanmasi ve ylrutilmesine destek olmak.

Tasarimci - Google Developer Groups Turkey Eylil 2024 - Haziran 2025

Topluluk, 6grencilerin network olusturabilmesi ve yazilim/teknoloji alaninda bilgi sahibi olmalari i¢in etkinlikler diizenlemektedir. Yonetim ekibi
Uyesi olarak:

e Photoshop kullanarak etkinlik afisleri ve sosyal medya igerikleri tasarladim.

e Gorsel iletisim slreclerini yoneterek topluluk etkilesimini artirdim.

e Topluluk etkinliklerinin diizenlenmesine destek saglayarak planlama ve koordinasyon stireglerine katkida bulunmak.

¢ Yeni Uye kazanimi ve topluluk ici etkilesimi artiracak gorsel materyaller Uretmek.



PROJELER

Yer Kontrol istasyonu Gelistirme Eylll 2024 - Agustos 2025

Python ve Qt Designer kullanarak gelistirdigim yer kontrol istasyonu, IHA operasyonlarini ydnetmek ve takip etmek igin tasarlandi. Ayrica,
hakem sunucusuna iHA ile ilgili tiim bilgilerin aktariimasini saglayarak giivenli haberlesme altyapisini kurdum. Proje kapsaminda:

iHA'nIN davranislarini ve durumu hakkinda bilgi veren HUD ekrani tasarladim.

iHA'nIn konumu, yasakli alanlar, hava savunma bélgeleri ve diger rakip IHA'lari gdsteren interaktif harita olusturuldu.
Kullanici deneyimini artirmak igin gorsel olarak gekici ibrelere ve gostergelere yer verildi.

iHA'ya komut vererek kalkis, inis, mod degistirme gibi operasyonel kontrol saglanabildi.

Photoshop ile arayliz tasarimini destekleyerek estetik ve islevselligi birlestirdim.

Otonom Kamikaze Gorev Algoritmasi Gelistirme Eyltl 2025 - Devam Ediyor

Python ve gdriintli isleme tekniklerini kullanarak kamikaze gérev konsepti kapsaminda, IHA’nin sunucudan aldigi koordinat verilerine gére
otonom dalis, hedef tespiti ve manevra fazlarini igeren gorev algoritmasini gelistirdim. Sistem; yaklasma, dalis ve pas gegme olmak Uzere U¢
ana operasyon fazi lizerine tasarlanmistir.

Algoritmik rota planlama yaklasimi ile riizgar suriiklenmesini minimize eden ugus stabilizasyon yapisi olusturuldu.
Hedefe yaklasma asamasinda hiz ve mesafe parametrelerini iceren kontrol mekanizmalari tasarlandi.

Dalis fazinda pitch ve roll eksen stabilizasyonunu saglayan otonom manevra davranis modeli gelistirildi.

Gergek zamanli goriintl isleme teknikleri kullanilarak hedef tespit ve dogrulama siireci entegre edildi.

Otonom kurtarma manevralari i¢in motor itki kontroli ve pull-up algoritmasi tasarladim.

Ugus glvenlidini saglamak amaciyla irtifa, hiz ve G-kuvveti sinirlarini yazilimsal kilitleme mekanizmalari ile yonettim.
Yiiksek manevra kabiliyetine sahip gorev senaryosu, yapisal dayanim kriterleri dikkate alinarak optimize edildi.

TUBITAK 2209-A Proje Gelistirme Kasim 2025 - Devam Ediyor

Modern hava savunma sistemlerinin sahte hedefler ve gergek tehditleri ayirt edebilmesini saglamak amaciyla Gazebo-ROS tabanl bir
simulasyon altyapisi ve Python ile yapay zeka tabanli bir hedef siniflandirma ve tehdit dnceliklendirme modeli gelistirmekteyim.

Coklu yeniden giris araglari (MRV/MIRV), sahte hedefler (balon, flare, chaff, jammer) ve gergek savas basliklarini igeren 3D Gazebo
simillasyon ortamini modelleme ve senaryo uretme.

ROS tabanli altyapi ile her hedef i¢in konum, hiz, irtifa, RCS, termal iz gibi verileri gergek zamanli isleyebilen sensdr benzetimleri gelistirme.
Simulasyondan elde edilen verilerle Python kullanarak makine 6grenmesi modelleri egitme ve karsilagtirma.

Hedeflerin tehdit seviyelerini hesaplayan tehdit skoru tabanli dnceliklendirme algoritmasi tasarlama (yaklagsma hizi, irtifa, garpma siresi,
model olasiligi vb. parametrelerle).



